Регулятор оборотов для двигателя постоянного тока.
Технические характеристики
Входное напряжение, постоянное: 10 – 18 В.

Выходное напряжение, постоянное: 1,25…12 В. (при Uвх.=15B)
Нагрузочная способность, не более: 0,3 А.

Размеры печатной платы: 36x34 мм.
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Порядок включения и эксплуатации

Внимание! Все действия производить при отключенном от сети источнике питания!
• Подключите к входу устройства (соблюдая полярность) источник питания  15 В      (10В – 18В) 
• Подключите к выходу устройства электродвигатель (номинальный ток потребления двигателя не более 0,3А) 
• Подстроечным резистором установите минимальную (выкрутить движок резистора в положение МИН ) скорость вращения выходного вала двигателя (мотор-редуктора).
• Подключите источник питания к электрической сети.

• Подстроечным резистором установите требуемую скорость вращения выходного вала двигателя (мотор-редуктора).

Внимание! В случае срабатывания термозащиты, для восстановления работоспособности, необходимо отключить нагрузку или источник пинания на время ~ 30сек. После чего возможно продолжить эксплуатацию устройства.
Пример совместного применения
Вы можете использовать данный драйвер для мотор-редукторов следующих серий:
37JB6K - 12VDC    0.09A    0.59W

28JX10K – 12VDC    0.3A    2.1W
